Capitulo 4 (Spy Robot) Robot espia

Este capitulo se puede realizar con un kit.
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Codificacion

En este capitulo le hemos insertado el
detector de objetos, queremos que
cuando le aproximemos la mano, nuestro

robot realice un sonido. — ——» TTEETE

Para los mdas avanzados vamos a realizar el esperar hasta que L etancia
correspondiente programa.

Tenemos que grabar 4 mensajes tocar sonido  Alien Creak? =  hasia que temmine
1,2,3y4.
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Ahora segln tengamos la distancia nos diga el correspondiente mensaje.

= distancia

tocar sonido Uno * hasta que femmine

5™ distancia =

tocar zonido dos +  hasia que termine

distancia =

tocar sonido tres =+  hasta que fermine

m= |distancia =

tocar zonido cuairo +  hasta que fermine
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